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Recenzja osiggniecia naukowego dr inz. Ralfa Stetter’a oraz
Jego pozostatego dorobku naukowego, zwigzana z wszczetym
postepowaniem o nadanie stopnia doktora habilitowanego

1. Ogodlna charakterystyka wyksztalcenia i przebiegu kariery naukowo
dydaktycznej dr inz. Ralfa Stettera.

Dr inz. Ralf Stetter uzyskat stopien magistra inzyniera (Dipl.-Ing.) na
Wydziale Inzynierii Mechanicznej Politechniki Monachijskiej w Niemczech w
roku 1996 (w autoreferacie na str. 1 i 2 wystepuje niezgodnos¢ dat: str. 1 —
1996, str. 2 — 1995; rozbieznos$¢ ta moze by¢ konsekwencjg obowigzujgcej
procedury administracyjnej, rozrozniajgcej date obrony pracy dyplomowej od
daty nadania stopnia). Na podkreslenie zastuguje to, ze studia ukonczyt z
oceng bardzo dobrg, a prace badawcze realizowane w ramach pracy
dyplomowej wigzaty sie z nabyciem pierwszych doswiadczen we wspotpracy
miedzynarodowej (Oregon State University, Corvallis, USA) oraz pierwszymi
publikacjami naukowymi. Konsekwencja wysokiej oceny pracy magisterskie;
byto zatrudnienie Kandydata na stanowisku asystenta badawczego w
Instytucie Rozwoju Produktu na Politechnice Monachijskiej. Pracujac na tym
stanowisku i rozwijajgc wspodtprace z firmg Webasto Karosseriesysteme
GmbH przygotowat pod kierunkiem promotora Prof. Dr.-lng. Udo
Lindemanna rozprawe doktorska. Stopien doktora nauk technicznych (Dr.-
Ing.) z wyrdznieniem zostat mu nadany w roku 2000 przez Wydziat Inzynierii
Mechanicznej Politechniki Monachijskiej na podstawie pracy doktorskiej
zatytutowanej ,Method implementation in integrated product development”.
W sktad Komisji Egzaminacyjnej wchodzili: Univ.-Prof. Dr.-Ing. J. K. Gregory,
Univ.-Prof. Dr.-Ing. U. Lindemann oraz P. J. Clarkson, Ph.D. (Engineering) z
University of Cambridge (Great Britain).
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W dokumentacji, przygotowanej przez Kandydata, jest zawarta kopia
dyplomu doktora, podpisana przez Prezydenta (Rektora) Univ.-Prof. Dr.
Dr.H.C.Mult. W. A. Herrmann’a oraz Dziekana Univ.-Prof. Dr.-Ing. K.
Bender’a, ktérego zgodnos$¢ z tekstem oryginatu potwierdza ttumacz
przysiegly rejonu sgdowego Hamm: Henrik Karl Halstrick.

Posiadanie przez Kandydata stopnia doktora jest spetnieniem
pierwszego wymogu, zawartego w rozdziale 3 ,Stopien doktora
habilitowanego, art. 219, pkt. 1 Ustawy z dnia 20 lipca 2018r. ,,Prawo o
szkolnictwie wyzszym i nauce”.

Uzyskanie stopnia doktora otworzyto Kandydatowi droge do dalszej
dynamicznej kariery w przemystowym $rodowisku badawczym oraz w
Srodowisku akademickim. W latach 2000—2004 dr inz. Ralf Stetter byt
zatrudniony w firmie Audi AG, Ingolstadt w Niemczech, jako kierownik
projektdw o zréznicowanej tematyce, dotyczacej doskonalenia wyposazenia
wnetrz samochodow m. in. podniesienia komfortu siedzisk, wykrywania
obecnosci pasazera na fotelu oraz doskonalenia rozwigzan konstrukcyjnych
fotelikow dzieciecych.

W roku 2004 dr inz. Ralf Stetter zostat zatrudniony na stanowisku
profesora w Instytucie Nauk Stosowanych Ravensburg-Weingarten w
Weingarten, Niemcy. W latach 2006—2018 byt prodziekanem Wydziatu
Inzynierii Mechanicznej, a obecnie petni funkcje koordynatora ds.
miedzynarodowych na tymze Wydziale. W ramach dziatalnosci naukowo-
badawczej byt w latach 2007 —2022 kierownikiem 3 projektéw, zastepca
kierownika 1 projektu oraz 3—krotnie kierownikiem sekcji (zestawienie
projektdw znajduje sie str. 6 autoreferatu), finansowanych przez Niemieckie
Federalne Ministerstwo Edukacji i Nauki (3 projekty). International
Bodenseehochshule (1 projekt), Ministerstwo Nauki, Badan Naukowych i
Sztuki Badenia-Wirtembergia, Niemcy (4 projekty), Carl Zeiss Foundation (1
projekt) oraz Niemieckg Centrale Wymiany Akademickiej DAAD (1 projekt) w
ramach projektu ,Partnerstwo z uniwersytetami w Europie Wschodniej”.
Nalezy podkresli¢, ze czes¢ tych projektow byta realizowana z udziatem
polskich uczelni i naukowcow z Polski.

Tematyka gtéwnej dziatalnosci dydaktycznej dr inz. Ralf Stetter’'a obejmuje
projektowanie i konstrukcje wybranych elementow i systemdéw pojazdow

samochodowych, projektowanie maszyn i ich elementéw, mechanike
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inzynierskg, metodologie projektowania, kinematyke i kinetyke oraz
elastostatyke. Kandydat prowadzit rowniez zajecia na miedzynarodowych
studiach magisterskich na kierunku Mechatronika. Angazuje tez sie jako
promotor i recenzent dyplomowych prac magisterskich i inzynierskich na
kierunkach studidow: Mechatronika i Rozwdj produktu. Organizowat tez
miedzynarodowe warsztaty naukowe European Workshop on Control
Engineering in Industry (CEIND) w 2014 i 2017 roku w Weingarten (Niemcy) z
uczestnikami z Polski, Biatorusi, Wtoch i Kanady.

Réwnolegle z dziatalnoscig w s$rodowisku akademickim utrzymuje statg
wspotprace z $rodowiskiem przemystowym m. in. jako konsultant ds.
projektow w Steinbeis-Transferzentrum Automotive Systems, Ravensburg
(Niemcy) oraz jako organizator szkolen, ekspert i doradca w takich firmach
samochodowych lub zwigzanych z przemystem samochodowym i lotniczym,
jak m. in. Audi AG, Porsche AG, Fehrer Automotive GmbH, Recaro Aircraft
Seating, Proseat GmbH, czy tez BMW AG.

Powyzsza charakterystyka pracy naukowej i badawczo-rozwojowej pozwala
stwierdzi¢, ze dr inz. Ralf Stetter jest osobg aktywng zawodowo,
zaangazowang w wiele przedsiewzie¢ naukowo-badawczych realizowanych
w Niemczech, ale rowniez poza ich granicami. Na podkreslenie zastuguije to,
ze cze$¢ tych zadan byta realizowana wspdlnie ze Srodowiskiem
akademickim w Polsce.

2. Ocena osiagniecia naukowego, wskazanego przez dr inz. Ralfa
Stetter’a, obejmujacego 1 monografie naukowa oraz cykl 13 artykutéw
naukowych, opublikowanych w czasopismach naukowych (12
artykutow) i w recenzowanych materiatach z konferencji
miedzynarodowych (1 referat).

2.1 Formalna charakterystyka osiagniecia naukowego pod
wzgledem rodzaju i charakteru publikaciji.

Na wstepie nalezy podkresli¢, ze wszystkie wskazane publikacji sg
ujete w wykazie, sporzadzonym zgodnie z przepisami wydanymi na
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podstawie art. 267 ust. 2 pkt. 2 lit. a oraz lit. b Ustawy z dnia 20 lipca 2018r.
~Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce”.
Analiza tematyki badawczej i zakresu osiggniecia naukowego, jak tez
zawartosci merytorycznej wskazanych 14 publikacji (1 monografia oraz 13
artykutéw), pozwala stwierdzi¢ w sposob dobitny, ze stanowig one cykl prac
powiazanych ze soba tematycznie i — co wiecej — zastugujg na
scharakteryzowanie ich jako logicznie domknietej i wyczerpujacej catosci.
Kluczowym elementem osiggniecia naukowego jest autorska monografia
~Fault-Tolerant Design and Control of Automated Vehicles and Processes —
Insights for the Synthesis of Inteligent Systems”, wydana przez prestizowe
wydawnictwo Springer Nature Swizerland AG w ramach serii wydawniczej
Studies in Systems, Decisions and Control (vol. 201) w 2020 roku w wersji
papierowej oraz w wersji elektronicznej (eBook). Obejmuje ona 9 rozdziatow
gtdbwnych i liczy 219 stron. Prezentacji oryginalnych wynikbw wifasnych
badan naukowych towarzyszy trafnie i celnie dobrana bibliografia,
zamykajgca kazdy z 9-ciu rozdziatéw (rozdziat 1 - 73 pozycje, rozdziat 2 - 76
pozycji, rozdziat 3 - 56 pozycji rozdziat 4 - 64, rozdziat 5 - 20, rozdziat 6 - 10,
rozdziat 7 - 73, rozdziat 8 - 14 pozycji i rozdziat 9 - 3 pozycje). Tak obszerny,
wyczerpujacy i bogaty przeglad literatury pozwala na jeszcze lepsze
wyeksponowanie wtasnych osiggnie¢ Autora i dokonanie ich oceny na tle
aktualnej literatury przedmiotu (cytowane prace w zdecydowanej wiekszosci
obejmujg okres ostatnich kilku lub kilkunastu lat).
Uwaga: w bibliografii po rozdziale 5, pozycja 15: zamiast ,,Wictzak” ma by¢
,, Witczak”.
Przedstawiony cykl artykutdw obejmuje 12 artykutdw, opublikowanych w
czasopismach: Sensors — 3 publikacje (IF = 3,275 — 3,847, MEIN = 100
pkt.), Energies - 1 publikacja (IF = 3,004, MEIN 140 pkt.), Applied Sciences -
2 publikacje (IF = 1,689 — 2,217, MEIN = 100 pkt.), Eksploatacja i
Niezawodnosci (IF = 2,176, MEIN = 100 pkt.), International Journal of Applied
Mathematics — 2 publikacje — (IF = 1,037 — 2,157, MEIN = 100 pkt.),
Control Engineering in Practice (IF = 3,238 — 3,380, MEIN = 100 pkt.),
Journal of Manufacturing System (IF = 8,633, MEIN = 140 pkt.), International
Journal of Control (IF = 2,888, MEIN = 100 pkt.) oraz 1 referat w
recenzowanych materiatach konferencji miedzynarodowej Conference
Proceeding 2020 IEEE Conference on Fuzzy Systems.
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Czasopisma te nalezg do grupy czasopism szeroko znanych i chetnie
cytowanych w miedzynarodowym s$rodowisku technicznym. Wsréd 13
artykutow znajduija sie 4 artykuty autorskie oraz 9 artykutéw wspotautorskich
z liczbg autoréw, wynoszaca odpowiednio: 2 autorow (1 artykuf), 4 autorow
(4 artykuty), 5 autorow (2 artykuty) oraz 7 autorow (1 artykuf). Artykuty
samodzielne (4) potwierdzajg umiejetnos¢ pracy badawczej indywidualne;j,
za$s artykuty wieloautorskie — umiejetnos¢ pracy badawczej, prowadzonej w
mniejszych zespotach od 2 do 3 autorow lub w wiekszych zespotach
badawczych od 4 do 7 autoréw. Wskazujg tez na umiejetnos¢ formowania
zespotow badawczych dla rozwigzania okreslonych probleméw (w artykutach
[6] i [7] R. Stetter jest pierwszym autorem z udziatem odpowiednio 75% i
45%), jak tez pozycje Autora jako specjalisty zapraszanego do udziatu w
realizowanych pracach badawczych (artykuty [8] — [14] charakteryzujg sie
mniejszym udziatem Kandydata na poziomie od 10% do 30%).

Prace, stanowigce osiggniecie naukowe, obejmujg lata 2015 — 2022, a ich
liczba w rozbiciu na poszczegdlne lata wynosi: 2015 - 1 publikacja, 2016 - 1
publikacja, 2017 - 1 publikacja, 2016 - 1 publikacja, 2019 - 1 publikacja,
2020 - 6 publikacji, 2022 - 2 publikacje, co $wiadczy o systematycznosci w
publikowaniu osiggnie¢ naukowych oraz o znaczgco wzrastajgcej
aktywnosci naukowej Kandydata w okresie ostatnich 3 Iat.

Z osobg dr inz. Ralfa Stetter'a jako Kandydata do stopnia doktora
habilitowanego i z Jego publikacjami, wskazanymi jako osiggniecie
naukowe, sg zwigzane wysokie wartosci wspdtczynnikéw
naukometrycznych: sumaryczny IF = 37,879, indeks Hirscha wg. bazy WoS h
= 9, bazy Scopus h = 11, wg. bazy Google Scholar h = 15. Znaczace
oddziatywanie tych publikacji na badania prowadzone w miedzynarodowym
Srodowisku naukowym potwierdza dobitnie wysoka liczba cytowan: wag.
bazy WoS - 278, wg. bazy Scopus - 557, wg. bazy Google Scholar - 1081.
Biorgc pod uwage krétki przedziat czasowy, w ktdérym artykuty te zostaty
opublikowane, liczbe cytowan nalezy uznac¢ za niezwykle satysfakcjonujaca.
Na zakonczenie tego rozdziatu nalezy podkreslic, ze Kandydat —
przedstawiajgc jako osiggniecie naukowe — niezwykle wartosciowg
monografie naukowg oraz cykl 13 powigzanych tematycznie oryginalnych
artykutéw 2-krotnie przekroczyt wymagania minimalne, zawarte w ,,Ustawie o
szkolnictwie wyzszym i nauce”.
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2.2 Ocena osiaggniecia nhaukowego dr inz. Ralfa Stetter’a z punktu
widzenia merytorycznego.

Podejmowane w monografii i cyklu artykutdw problemy badawcze
zestawiono razem w formie 5-ciu pytan na str. 10 autoreferatu. W skrécie
dotycza one: definicji i realizacji sterowania tolerujgcego uszkodzenia FTC
(monografia [P1] i artykuty [P2][P7]), sposobdéw tgczenia FTD i FTC
(monografia [P1] i artykuty [P2][P7]), zwiekszania zdolnosci tolerowania
uszkodzen poprzez zastosowanie wirtualnych sensoréw i wirtualnych
uktaddw wykonawczych (monografia [P1] i artykuty [P3][P5][P6]),
projektowania strategii tolerujgcych uszkodzenia dla ztozonych systemow
technicznych z redundantnymi i dzielonymi zasobami (monografia [P1] i
artykuty [P11][P12][P13][P14]) oraz opracowania metody estymacji pozostatej
uzytecznej zywotnosci, pozwalajgcej na wydtuzenie czasu eksploatacji
(zycia) rozpatrywanych uszkodzonych systeméw mechatronicznych
(monografia [P1] i artykuty [P8][P9]).

Odpowiadajgc kolejno w autoreferacie na wszystkie 5 postawionych pytan,
Kandydat na koncu kazdego fragmentu, odnoszacego sie do konkretnego
pytania, podaje — jak wskazano powyzej w nawiasach — zestaw swoich
publikacji autorskich i wspétautorskich, w ktérych problem ten jest szerzej
rozwazany. Jest to zawsze na pierwszym miejscu monografia [P1] oraz zbidr
od 2 do 4 artykutow. Pozwala to okresli¢, jakg role w ramach
przedstawionego osiggniecia naukowego petni monografia. Jej zadaniem
jest uzupetnienie i dopetnienie tresci merytorycznych poruszanych w
artykutach, jak tez uporzadkowanie i usystematyzowanie wiedzy o uktadach
tolerujgcych uszkodzenia, a réwniez — ujednolicenie i utrwalenie
wprowadzonego nazewnictwa (terminologii). Nalezy podkresli¢, ze Kandydat
w odpowiedziach na 3 (sposrdod 5 postawionych pytan) odwotuje sie
wytgcznie do swoich publikacji autorskich lub publikacji wspdtautorskich, w
ktdrych petnit role autora wiodgcego. Potwierdza to w catej rozciggtosci jego
dominujaca role w realizacji przedstawionego osiggniecia naukowego.
Realizacja osiggniecia wymagata od Kandydata rozwazenia i dogtebnej
analizy szerokiej klasy zagadnien, odnoszgcych sie do: identyfikacji
mozliwych i spodziewanych uszkodzen, mozliwosci alokacji sterowania
(control allocation), okreslenia biezgcej zywotnosci (health status) i estymacii
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pozostatej uzytecznej zywotnosci (remaining usefull life RUL), predykciji
Sredniego czasu pozostatego do zaistnienia awarii, zapewnienia redundancji
sprzetowej i analitycznej oraz mozliwosci dzielenia zasobdw, wykorzystania
wirtualnych czujnikbw pomiarowych i wirtualnych rozmytych uktadoéw
wykonawczych, przedefiniowania FTC ukierunkowanego na zywotnosc
komponentéw (health-aware FTC) oraz wypracowania nowego osiggalnego
harmonogramu pracy (zmodyfikowanej i przedefiniowanej strategii
sterowania).

Zagadnienia te czestokro¢ byly rozwigzywanie przy wykorzystaniu
zaawansowanych metod matematycznych np.: max-plus algebry, arytmetyki
interwatowej, niepetnowartosciowej logiki rozmyte;.

Najistotniejszga — w moim przekonaniu — zastugg Kandydata jest
opracowanie uogodlnionej metodyki projektowania ukfaddéw tolerujacych
uszkodzenia, ktérej nadat On posta¢ uporzadkowanego, wieloetapowego
toku postepowania, zgodnego z graficzng interpretacja, przedstawiong w
autoreferacie na rys 1 i 2, za§ w monografii naukowej na rys 3.1, 3.4, 4.1 -
4.9. Zaproponowat rowniez nowe struktury uktadéw sterowania,
ukierunkowane na tolerancje uszkodzen, scharakteryzowane za pomocg
schematdéw blokowych na rysunkach 3, 4 i 5 autoreferatu oraz w monografii
narys 2.15i 2.16.

Idee integracji FTD i FTC jako dziatania, rozgrywajgcego sie na réznych
poziomach abstrakciji, zilustrowat na rys. 6 autoreferatu (w monografii omowit
w podrozdziale 4.6), a wynikajgca z tego diagramu uporzgdkowana i
usystematyzowana procedura postepowania, nastawiona na metodyczng
strukturyzacje FTD, zastuguje na miano ,nowej filozofii” projektowania
ztozonych systemow mechatronicznych o podwyzszonych i rozszerzonych
wymaganiach, uwzgledniajgcych w szczegdlnosci mozliwos¢ ich
Swiadomego uzytkowania w obecnosci uszkodzen (degradacji wtasciwosci)
przez Scisle okreslony (estymowany) przedziat czasu.

Istotng wartosciag jest wykorzystanie tej ,nowej filozofii” do rozwazenia wielu
konkretnych praktycznych przyktadow zwigzanych z nowoczesnymi,
przemystowymi systemami mechatronicznymi. Wybrane przez dr inz. Ralfa
Stetter’a przyktady dotyczg automatycznie kierowanych pojazdéw AGV, w
tym robotow mobilnych, platform transportowych, pojazdéw samojezdnych i
pojazdow ratunkowych oraz flot pojazdow (monografia [P1], artykuty [P2][P3]
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[P6][P13] i artykut [P9]), systemdw produkcyjnych wykorzystujgcych pojazdy
AGV, w tym systemow transportowych foteli samochodowych ([P8] i [P14]),
turbin wiatrowych ([P4]), magazynéw wysokiego sktadowania (monografia
[P1] i artykut [P2]), stacji przetadunkowych i dokujgcych, bateryjnych
systemoéw zasilania platform mobilnych i pojazdéw AGV ([P11] i [P12]) oraz
systeméw automatycznej zmiany biegow w pojazdach autonomicznych ([P7]
i [P10]).

Z wymienionymi wyzej systemami technicznymi Kandydat wigze termin
»Systemy inteligentne”, albowiem czestokro¢ sg to systemy wyposazone w
maszynowa inteligencje, zdolne do podejmowania autonomicznych decyzji,
badz tez dysponujgce mozliwoscig wspomagania operatora w
podejmowaniu decyzji.

Szeroka gama szczegotowo rozpatrzonych i rozwigzanych problemow
technicznych, zwigzanych z tak bogatym wachlarzem — zréznicowanych
pod wzgledem funkcji i konstrukcji — inteligentnych systemow
mechatronicznych, stanowi szczegdlng warto$¢ przedstawionego
osiggniecia naukowego. Osiggniecie to jest istotnym wktadem w dyscypline
Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne.

3. Charakterystyka pozostatego dorobku dr inz. Ralfa Stetter’a oraz jego
istotne wyrdzniajace cechy.

Dr inz. Ralf Stetter jest autorem lub wspétautorem szeregu innych
jeszcze artykutdw w czasopismach naukowych, jak tez autorem 1 rozdziatu i
wspotautorem 3 rozdziatdw w monografiach naukowych, wydanych przez
wyd. Springer. Zestawienie wszystkich Jego 93 publikacji znajduje sie w
zatgczniku 4 autoreferatu.

Szczegdlnym wyrdznikiem bardzo duzej aktywnosci dr inz. Ralfa Stetter’'a w
miedzynarodowym $rodowisku naukowym jest Jego czynny udziat w
miedzynarodowych i krajowych konferencjach naukowych, odbywajacych
sie w Niemczech, Francji, Hiszpanii, we Wioszech, Szweciji, Danii, Holandii,
Polsce, Czechach, Rumunii, na Wegrzech, Chorwaciji, Stowacji, Wielkiej
Brytanii, USA i Australii. W ramach tych konferencji wygtosit 117 referatow.
Weryfikowanie na biezgco swoich osiggnie¢ naukowych poprzez ich
prezentacje i poddawanie pod dyskusje na konferencjach
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miedzynarodowych, cenie niezwykle wysoko i uwazam za najwtasciwsza
droge prowadzacg do dojrzewania publikacji oraz doskonalenia pomystow,
metod i wynalazkow.

W przypadku dr inz. Ralfa Stetter’a udziat w tych konferencjach doprowadzit
do dobitnego potwierdzenia wysokiego poziomu Jego prac naukowych,
albowiem 3-krotnie artykuty, ktorych byt wspodtautorem, zostaty uznane za
najlepsze referaty wygtoszone podczas konferencji naukowej. Konsekwencja
zywego udziatu w miedzynarodowym zyciu naukowym sg cztonkostwa w
komitetach naukowych wielu miedzynarodowych konferenciji (19) oraz duza
liczba wykonanych recenzji (109) dla wielu prestizowych czasopism
naukowych o wysokim wspotczynniku IF.

Warto podkreslic szerokg wspodtprace Kandydata z firmami i
przedsiebiorstwami jako projektanta, konstruktora, koordynatora,
konsultanta i eksperta, jak tez i to, ze jest On autorem 11 patentdéw i wzorow
uzytkowych. To przypomnienie — w potaczeniu z Jego znaczgcym
teoretycznym wktadem w rozwdj teorii systemdw tolerujgcych uszkodzenia
— pozwala stwierdzic¢, ze dr inz. Ralf Stetter reprezentuje typ naukowca ,,od
teorii do praktyki”, a wiec takiego naukowca—inzyniera, dla ktérego
praktyczne wykorzystanie wynikow naukowych i ich wdrozenie do praktyki
przemystowej jest rownie wazne jak samo opracowanie zatozen i podstaw
teoretycznych.

4. Wspotpraca dr inz. Ralfa Stetter’a ze srodowiskiem naukowym w
Polsce.

Szczegolnym przestanka do nadania dr inz. Ralfowi Stetterowi stopnia
habilitowanego przez polska uczelnie (Uniwersytet Zielonogoérski) jest Jego
dziatalno$¢ na rzecz ogédlnopolskiego srodowiska naukowego. Dr inz. Ralf
Stetter systematycznie od wielu lat wspotpracuje z polskimi uczelniami:
Politechnikg Warszawskg, Politechnikg Czestochowska, Politechnikag
Poznanska i Uniwersytetem Zielonogdrskim w ramach réznych programow
badawczych, a konsekwencjg tej wspotpracy sg publikacje z polskimi
autorami oraz wspolne dziatania organizacyjne. Wspotpracowat tez z
uniwersytetem w Brzesciu (Biatorus).
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Znam osobiscie i wysoko cenie profesoréw, z ktorymi dr inz. Ralf Stetter
wspotpracowat (prof. J. Korbicza, prof. B. Posiadate oraz prof. V. Golovko), a
to utwierdza mnie w przekonaniu, ze réwniez i dr inz. Ralf Stetter
reprezentuje — jako ich wieloletni wspdtpracownik — wysoki poziom
naukowy.

Szczegdlng zastugg dr inz. Ralfa Stetter'a jest jego zaangazowanie jako
promotora pomocniczego w realizacje 3 ukonczonych doktoratow: na
Politechnice Warszawskiej, Politechnice Poznanskiej i Uniwersytecie
Zielonogorskim

5. Wniosek koncowy.

Stwierdzam, ze w moim przekonaniu dr inz. Ralf Stetter spetnia
wszystkie wymogi, zwiazane z uzyskaniem stopnia doktora
habilitowanego, zawarte w Ustawie ,,Prawo o szkolnictwie wyzszym i
nauce” z dnia 20 lipca 2018 rok, a mianowicie:

— przedstawit jako osiagniecie naukowe autorska monografie
naukow3 oraz cykl powigzanych tematycznie 13 artykutéw naukowych
autorskich (5) i wspotautorskich (8), ktore stanowia znaczny wktad w
rozwoj dyscypliny Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika i
Technologie Kosmiczne (w artykutach wspétautorskich wktad
indywidualny Kandydata zostat wyraznie wyodrebniony);

— wykazuje sie istotng aktywnoscia naukowa w wiecej niz jednej
uczelni (w tym w uczelniach polskich).

Do wydania pozytywnej opinii sktaniajg mnie nastepujace
merytoryczne cechy osiggnie¢ naukowych dr inz. Ralfa Stetter'a oraz
nastepujgce dodatkowe wyrdzniajace aspekty Jego dziatalnosci:

— wnidst znaczny wkfad w rozwdj metodologii projektowania uktaddw
mechatronicznych tolerujgcych uszkodzenia, jak tez w rozwdj teorii
sterowania takimi uktadami w warunkach awarii i degradacji wtasciwosci.

Na wktad ten sktadajg sie oryginalne propozycje i rozwigzania techniczne
(zwtaszcza w zakresie inteligentnych zautomatyzowanych pojazdow), z
ktdrych czes¢ ma charakter pionierski. Istotng zastuga jest nadanie tematyce
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uktadow tolerujgcych uszkodzenia postaci uporzgdkowanej i
usystematyzowanej catosci jako spdjnej teorii, charakteryzujgcej sie
starannie wypracowang terminologig oraz precyzyjnie i przejrzyscie w
sposob graficzny sformutowanymi podstawami teoretycznymi,

— jest osobg aktywnag, ceniong i rozpoznawalng w miedzynarodowym
Srodowisku akademickim oraz w przemystowym sSrodowisku naukowo-
badawczym z dobrymi rokowaniami na dalszg dziatalno$¢ naukowa i duza
aktywnos$c¢ publikacyijna,

— jest naukowcem znanym w polskim $rodowisku akademickim, co
potwierdzajg wspolne publikacje naukowe z autorami z Polski oraz Jego
udziat jako promotora pomochiczego w realizacji prac doktorskich na 3
roznych polskich uczelniach,

— posiada bogate doswiadczenia organizacyjne, potwierdzone petnieniem
odpowiedzialnych funkcji w strukturach akademickich oraz przy realizacji
projektdw naukowo-badawczych,

— uznaje za istotng powinno$¢ naukowca promowanie swoich osiggnie¢
poprzez systematyczny i aktywny udziat w miedzynarodowych konferencjach
naukowych,

— czuje sie odpowiedzialny za przekazywanie nowoczesnej wiedzy,
studentom, doktorantom i mtodym pracownikom nauki.

Nalezy zwrdci¢ uwage, ze dorobek naukowy i osiggniecia naukowe dr
inz. Ralfa Stetter’a maja wyraznie charakter interdyscyplinarny. Obejmuja
prace z zakresu automatyki (robotyki mobilnej, teorii sterowania) oraz
elektrotechniki (sensoryka, energetyka wiatrowa, elektrochemiczne Zrddta
energii), ale rowniez — inzynierii mechanicznej, inzynierii i organizaciji
produkcji, zarzadzania, transportu, logistyki, ergonomii i materiatoznawstwa.
W tym kontekscie wybdr i wskazanie przez dr inz. Ralfa Stetter’a dyscypliny
Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne jest
zamanifestowaniem Jego przekonania, ze punkt ciezkosci, zwigzany z
analizg i syntezg inteligentnych systemdw mechatronicznych lezy po stronie
tejze dyscypliny.

Prof. dr hab. Inz. Krzysztpf Kluszczynski dr h.c.
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